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一种基于颜色和形状特征的人脸检测方法
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摘!要! 人脸检测在人脸识别领域有重要的应用价值$ 本文针对复杂背景下的彩色图像"构造了一种颜色特征
人脸图像"提了一种基于眼睛的颜色特征和形状特征的人脸检测定位方法$ 依据肤色模型#数学形态学
处理检测出肤色区域"再利用颜色特征人脸图像准确快速的分割出脸部的非肤色区域%眼睛与嘴巴&"最
后由眼睛模板验证$ 该算法适合图像质量较好的各种姿态的人脸定位"利用肤色特征和眼睛的颜色特
征分两步分割出眼睛存在的区域"减少了搜索面积"因而使计算量大大降低"提高了检测速度$
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$!引言
人脸检测是模式识别的一个新近的发展方向和重

要应用! 人脸检测和识别在安全识别%身份鉴定%以及
公安部门的稽查活动中都有广泛而重要的应用前景$
就人脸检测这一部分! 它是人脸识别的首要步骤!长
久以来人们都在致力于找到一个能够快速定位人脸的

算法$ 人脸检测经过十几年的研究发展!已有好多较
好的算法!基于马赛克规则算法!基于模板匹配的算
法!基于特征脸的算法!基于神经网络的算法等*$+ $ 对
于多姿态的人脸检测还存在不少困难!有效的方法不
多$ 有些文献中关于多姿态人脸检测成功率很高!但
速度始终不高!目前的文章关于人脸多姿态检测的主
要是用人脸的特征在肤色区域内进行匹配!这需要很
大的计算量$ M7G8F*"+等人提出了一种多姿态的单人

脸检测算法!NG8*%+提出了一种基于局部特征的人脸

检测算法!能够解决多姿态的人脸检测问题!但是只是
对似眼物的检测!这会导致人脸的漏检和误检$
+HI8*-+在似眼物检测上进行了多尺度多阈值的横纹目

标的提取$ fU*&+提出了基于面部局部特征&似眼物’
的算法!其主要还是对灰度图像用模板匹配来实现人
脸检测$ 6G8F*Q+提出了一种基于新颜色空间 n2F2?
的人脸检测与定位方法!适合于旋转人脸!但涉及矩阵
变换!运算繁琐$ 国外对人脸检测问题的研究很多!
比较著名的有=*[! 2=0等)国内的清华大学*P!\+ %北
京工业大学*/!$#+ %中国科学院计算技术研究所*$$+和中

国科学院自动化研究所*$"+等都有人员从事人脸检测

相关的研究$
针对复杂背景下的彩色图像!本文提出了一种人

脸定位方法是首先根据肤色模型初步检测出肤色区

域)根据眼睛的颜色特征对人脸区域进一步分割眼睛
可能存在的区域!大大减少了眼睛的搜索范围)利用眼
睛的黑白相间的特点和眼睛虹膜的形状特征!设计简
单的圆形模板!检测定位出虹膜位置)最后!用眼睛模
板来最终验证是否是人脸$

"!基于色度空间的肤色区域分割
"5$肤色点提取
基于肤色空间的稳定性!首先检测出肤色区域$

期望的肤色建模效果可以准确地定位肤色并且尽可能

的减少噪声$ nG8F*$%+等在考察了不同种族%不同肤色
后认为影响人类肤色值变化最主要的原因是亮度!去
除亮度信息以后!肤色的色度空间可以表现出一种聚
类性$

’[+2的 K(1模型和 n0Z模型之间的变换关系
如下(

其中!n是亮度分量!0和Z是色差分量!K%(%1是K(1
颜色模型表示红%绿%蓝三基色分量的值!n%0%Z%K%(%

’$
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1都是\位的!在#s"&&的区间内量化取值$
然后!根据事先确定的 n0Z肤色模型确立 0分量

和Z分量的选择范围!逐个考察待测图像中每个像素!
对于像素值落入选择范围内的点!认定为肤色$ 如果
是标记为白色像素点!反之!即黑色像素点!得到肤色
区域的二值肤色分割图像$
"5" 基于数学形态学处理的肤色区域分割
我们得到二值肤色分割图!对每个区域形态学处

理!数学形态学定义了两种基本的变换!即膨胀与腐

蚀$ 膨胀操作的运算符为3!腐蚀的运算符为 !1为
算子!D用1来作膨胀腐蚀操作写作D31!其定义为(

先膨胀填补空洞!再腐蚀保持肤色区域大小不变!
最后分割出完整没有空洞的肤色区域$ 去除一些面积
比较小的肤色区域小于-t-的!认为不是人脸或者没
有检测意义的人脸!保留主要肤色区域$

图$!肤色区域的提取过程

%!基于眼睛的颜色特征和形状特征的人眼
定位方法

眼睛具有很明显的黑白区域相邻的特征$ 如果存

在人脸!利用这一特征!在有限的肤色区域容易检测出

眼睛$ 本文提出一种检测眼睛的算法(首先!利用一种

特殊的颜色特征图分割出非肤色区域!减少搜索范围)
然后设计圆形模板!模板的大小根据肤色区域的面积
灵活设计&人的眼睛与脸的面积成一定的比例’)用圆
形模板遍历已分割出的非肤色区域!依据最佳匹配原
则检测出眼睛$ 这种算法的优点是分割出的非肤色区
域很小!计算量小)采用圆形模板!检测不受人脸姿势
的影响$
%5$非肤色区域分割
黑白两色是两个很特殊的颜色!有两个特征(黑色

的红绿蓝三基色的值几乎相等!白色也是)白色亮度
高!黑色亮度低$ 利用黑白色的这一特点!让三基色两
两相减所得差值代替本身的灰度值!则最终黑色和白
色点将变成灰度极低的像素点!然后进行阈值很容易
分割黑白二色$ 我们构造了一种特征灰度图!利用
K(1三色两两差值的绝对值作为像素的取值$ 图 "
&G’是是根据亮度信息得到的普通灰度图像及其直方
图!图"&S’是我们构造特征灰度图像及其直方图!可
以看出这种特殊的映射图像比普通的灰度图像更有利

于图像分割$ 根据经验值可以很容易分割出眼睛区域
&图"&>’’$
已知三种基本颜色分别为 K(1!设三种颜色两两

差值的绝对值为L!则用公式表示如下(

肤色区域内分割非肤色点的过程可表述如下(

式&-’中!@&7!m’为本文设计的特殊灰度图像的像
素值![为非肤色分割阈值!阈值的选取依据直方图的
谷点位置$

    

图"! !G" 普通灰度图像及其直方图
!S" 特征灰度图像及其直方图!>"分割结果

%5" 圆形可变模板检测定位虹膜
在这一步!搜索范围已经缩小到肤色区域内部的

非肤色象素点!因此除了这些象素点以外的其他象素
点!赋值#$ 分析人的眼睛的颜色特征和形状特征!我

($
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们可以总结如下几个特征(&$’眼睛是黑白相间的)
&"’虹膜是黑色的!且是圆形的)&%’眼白包围着虹膜!
即虹膜的外围大部分是被眼白包围$ 分割出眼睛候选
区域后!把这些区域分割为黑区和白区!黑区赋值$!白
区赋值)$!其他赋值#$ 本文采用圆形模板&如图%’
和环形模板&如图-’来检测眼珠!圆形模板赋值为$!
环形模板赋值为)$$ 遍历眼睛候选区域!圆形模板不
受方位的限制!无论人脸是什么姿势都可以很好的检
测出$ 我们采用的模板较普通的眼睛模板小!而且采
用二值模板!计算量小$

图%!依次增大的圆形模板

 

图-!依次增大的环形模板

具体算法如下(
&$’选定最小面积的圆形区域&半径?d$’)

&"’圆形模板从最小的开始!找到一些匹配较好
的一些区域&在这里设定匹配度达到Q#a以上就符合
要求’)

&%’逐渐变换大模板!每增大一次!重新寻找最佳
匹配区域!与上一次匹配程度比较!若匹配度依旧符合
要求!返回"!否则停止)

&-’记录匹配程度较好的这些区域!初步假定是
虹膜!再验证是否是眼睛)

&&’最后用环形模板再次筛选候选区域!若满足
设定匹配阈值!即可认为这块区域是眼睛的虹膜所在!
也就是符合黑色眼球被白色眼包围这个事实$

检测过程如图Q$
最后验证是否是人脸!根据设计好的眼睛模板!验

证眼睛进而确定人脸$ 眼睛模板大小随虹膜模板大小

可变$ 用眼睛模板来筛选检测到的虹膜位置!如果和

模板匹配则证明检测到眼睛!可以确定人脸的存在!并
定位人脸&图Q&>’’$

图&!左眼模板&右眼模板&左右眼合成模板

      

!G"特殊灰度图像!S"非肤色区域
分割!9"定位眼睛
图Q!眼睛的定位过程

-!实验结果
使用Z2XXQ5#实现了基于彩色信息和形状信息

的人脸检测定位方法$ 实验分析!在同一台机器上!本
文的算法对 %QQ""-"大小的图像检测出人脸需要
#5"//秒&3,$5&(230!$"\=内存’!而同样的图像利
用文献*&+的算法需要#5-#-秒$ 本算法采用的实验
图像是从网络上搜索的各类图片!下面各图是各类图
像检测的关键部分及定位结果$

 

图 P!电视剧照中人脸的检测

图\!电影剧照人脸的检测

&!结束语
针对实时人脸检测和定位问题!提出了一种基于

肤色模型和眼睛颜色和结构特征的快速定位方法!在
这部分工作重心主要围绕如何减少计算量展开的!以
达到快速的检测定位的目的$

)%
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本文通过研究人的眼睛的颜色特征和形状特征!

结合两种特征提出了一种人脸的快速检测定位方

法$ 所采用算法的几个改进(&$’本文提出的边界提

取算法更加简单$ &"’分割的肤色区域简洁%独立性

好!减少了计算量$ &%’数学形态学处理边界有两个

好处(一是平滑了边界以利于跟踪完整的人脸边界$

二是填充了肤色区内的空穴有利于提取出人脸$

&-’根据眼睛的颜色特征对人脸区域进一步分割眼

睛可能存在的区域!减少了眼睛的搜索范围!提高了

运算速度$ &&’本文采用圆形模板!对人脸的位置姿

势没有要求!所以适合多姿态的人脸检测$ &Q’最后

本文是基于颜色信息和眼睛的形状信息的人脸检

测!算法简单!效率高$
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